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Lernziele/Kompetenzen:

Die Studierenden kénnen

- die Theorie der Kinematik differenziert wiedergeben,
- die Bewegung von Punkten im Raum beschreiben,

- die Formen der ebenen Bewegung starrer Korper in Translation und Rotation

unterscheiden,

- Momentanpole erkennen und Gangpolbahnen berechnen.
Die Studierenden erweitern die Kenntnisse der Statik starrer Kérper auf die Kinetik

(Dynamik).
Die Studierenden kénnen

- die Theorie der Kinetik differenziert wiedergeben,

- das NEWTONSsche Grundgesetz auf Punktmassen anwenden,

- Bewegungen mit Impuls- und Drallsatz unter Einwirkung von Schwere-, Feder- und
Damtpferkraften berechnen und dabei Masse und Tragheit starrer Kérper einbeziehen,

-ein

ache Systeme mit dem Energiesatz beschreiben,

- zwischen elastischen und plastischen Stossvorgangen unterscheiden.

Inhalt:

Kinematik

- eindimensionale Bewegung

- Bewegung eines Punktes im Raum
- rAumliche Kinematik starrer Korper
Kinetik

- Kinetik der Punktmasse

- Kinetik von Punkthaufen

- Kinetik starrer Korper

- mechanische Schwingungen

- Stossvorgénge
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